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Actualiteit: hot topic



Ontwikkelingen in China

Verslag bezoek door Espace Mobilités

https://www.youtube.com/watch?v=Io5D7AbHDpk&t=1s


Publiek-privaat ecosystem zeer goed geïntegreerd => 
Chinese industriële  strategie gebaseerd  op AI

Alle elementen aanwezig voor snelle opschaling van 
robotaxis : technologie, regulatory framework, operations, 
business case en public trust => sense of urgency

aƻƎŜƭƛƧƪƘŜŘŜƴ ǾƻƻǊ ǇǳōƭƛŜƪŜ ǘǊŀƴǎǇƻǊǘǎŜŎǘƻǊ ƳŀŀǊ ǘǊŀŀƎ ҐҔ 
tǳōƭƛŜƪŜ ǘǊŀƴǎǇƻǊǘ ǎŜŎǘƻǊ ƛƴ ƎŜǾŀŀǊ

Mass-produced L4 individuele voertuigen realiteit tegen 
2030 => geen paradigma shift mbt privaat eigenaarschap 
wagen

Transport autoriteiten zeer pragmatisch en goed 
georganiseerd maar geen duidelijke visie op lange termijn 
impact op mobiliteit
Verplicht connecteren aan publieke digitale backbone



Ontwikkelingen in Verenigde Staten

Verslag bezoek door AWV

https://drive.google.com/file/d/1UU9ytL7zZBK4-0TRs-fGAs7rapWswBtX/view


Developments in the US (2023)



bƛŜǘ ōƭƛƴŘ ȊƛƧƴ ǾƻƻǊ ƛƴŎƛŘŜƴǘŜƴΧ



Ontwikkelingen in Europa



EU Automotive Action Plan



9¦ !ǳǘƻƳƻǘƛǾŜ !Ŏǘƛƻƴ tƭŀƴ π5D /b9/¢

https://federate-sdv.eu/2024/04/12/european-software-defined-vehicle-of-the-future-sdvof-initiative-vision-and-roadmap/


EU Automotive Action Plan - DG CNECT



EU Automotive Action Plan - DG CNECT

Ҧ 9¦ ǾƻŜǊǘǳƛƎ Ǿŀƴ ŘŜ ǘƻŜƪƻƳǎǘ ǊƛƧŘǘ ƻǾŜǊ ŘŜ 9¦ ǿŜƎ Ǿŀƴ ŘŜ ǘƻŜƪƻƳǎǘ



EU Automotive Action Plan - DG CNECT



EU Automotive Action Plan - FEDERATE



EU Automotive Action Plan - DG CNECT



EU Automotive Action Plan - DG CNECT



9¦ !ǳǘƻƳƻǘƛǾŜ !Ŏǘƛƻƴ tƭŀƴ π5D Dwh²



EU Automotive Action Plan - DG 
GROW



EU C-Roads familie groeit & meer uitrol gebaseerd, ook stedelijk

MoU C-Roads met alle ITS corridors, die allen C-ITS uitrollen

- uitwisselen leervaringen: use cases, evaluatie, cross-tests
- samenwerking mbt C-ITS uitrolstrategie
- promotie van C-ITS

Euro NCAP MoU met Data-for Road Safety

- h9aΩǎ ƪǊƛƧƎŜƴ ǾŀƴŀŦ лмΦлмΦнлнс ƳŜŜǊ ŘƻƻǊ 9¦wh b/!t όǎǘŀǊ ǊŀǘƛƴƎύ 
punten bij connecteren met het DFRS ecosysteem

C-ITS Digitaal noodlicht in Spanje verplicht voor elk voertuig vanaf 1.1.2026

EU commissie DG MOVE heeft de gesprekken mbt een nieuwe gedelegeerde 
verordening voor C-ITS opgestart op 3 juni 2025.  

Andere landen passen Mobilidata concepten toe: Finland, Zweden, UK, Ierland

C-ITS observaties

https://www.itsinternational.com/news/euro-road-safety-heart-dfrs-and-euro-ncap-collaboration?account_id=727317


Ontwikkelingen in Vlaanderen



Achterliggende strategie: Vlaams ITS Actieplan
Å 5 kernwaarden:
ƺ Sustainable
֙ Safe
֙ Accessible
֙ Social inclusion
֙ Intelligent

±ƛǎƛŜΥ 
π/ƘŀƴƎŜ ǘƘŜ ǿŀȅ ǘƘŀǘ ǇŜƻǇƭŜ ƳƻǾŜ ǘƘŜƳǎŜƭǾŜǎ
π5ŜŦƛƴŜ ŀƴŘ ƛƳǇƭŜƳŜƴǘ ƛƴ ŎƻƻǇŜǊŀǘƛƻƴ ǿƛǘƘ ǇǳōƭƛŎ ƛƴǎǘƛǘǳǘƛƻƴǎΣ 
ǇǊƛǾŀǘŜ ǎŜŎǘƻǊ ŀƴŘ ŀŎŀŘŜƳƛŎ ǿƻǊƭŘ

π с ǎǘǊŀǘŜƎƛŎ ŎƭǳǎǘŜǊǎ

1. Multimodal traffic management
2. CCAM: Connected Cooperative 
and Autonomous Mobility 3. MaaS: Mobility as a Service

5. Dynamic tolling with smart services
4. Physical Internet

Afbeeldingsresultaat voor physical internet

6. Smart Maintenance and Asset management

https://www.youtube.com/watch?v=PJyzFaKOXnY


Eerdere projecten

¢ŜƭŜπƻǇŜǊŀǘƛƻƴǎ [ƻƴŘŜǊȊŜŜƭ 
όнлннύ

Tele-operations: 5G Blueprint (2020-
2023)Truck Platooning (2016 en 2022)

Terhills (2023-...) using Easymile 
shuttles

Shuttle Hasselt (2023)

and in the port of Antwerp 

https://5gblueprint.eu/
https://www.youtube.com/watch?app=desktop&v=s0ko5_jqOlE
https://www.youtube.com/@eutruckplatooning6608
https://www.youtube.com/watch?v=si7oIbyOK4c


Taskforce Autonoom Rijden

Historiek

opgericht eind 2023 door Vlaams minister van Mobiliteit en Openbare Werken, Lydia Peeters, en op basis van:

- strategische studie gedeeld autonoom Rijden
- studiebezoek US - San Francisco

Doel:

Afstemming Vlaams beleid autonoom vervoer in 2024-2028

input aan andere beleidsniveaus

opvolgen en initiëren van pilootprojecten

Scope:  personenmobiliteit + logistiek

Website met deliverables: link

https://www.vlaanderen.be/departement-mobiliteit-en-openbare-werken/slimme-mobiliteit/de-vlaamse-taskforce-autonoom-vervoer


Taskforce Autonoom Rijden: Governance



Taskforce Autonoom Rijden: Werkgroepen

opgestart:

Regelgeving: verbeteren van het huidig regelgevend kader, opmaken of aanpassen van het regelgevend kader

Fysieke en Digitale Infra: roadmap die uitrol van geconnecteerde, coöperatieve autonome mobiliteit faciliteert.

AV vloot-operator: ervaringen pilootprojecten delen, effecten meten. Vragen richting beleidsontwikkeling. 

Spil Vlaams ecosysteem: samenbrengen spelers, subsidieoproepen toelichten, mogelijke partnerschappen

Netwerk architect: hoe modal split laten evolueren, maatregelen als stimuli om duurzame modi te selecteren

Later op te starten:

Multimodale verkeersmanager: Opvolgen en sturen van verkeersstromen, o.a. door slimme prijszetting

Centraal klantenplatform: Koppelen vraag en aanbod voor gepoold transport en specifieke behoeften

Infrastructuur-operator: beheerder van infra mbt stelplaatsen van De Lijn. 

Lokaal mobiliteitsbeheer: Autonoom vervoer zal belangrijke invloed hebben op mobiliteitsplannen



Deep-drive: WG Fysiek en Digitale infra

huidige denken:

Weinig tot geen wijzigingen nodig aan fysieke infra

verbrede invulling van het begrip ñdigitale infraò

- virtueel testen in digital twin

- compute in het voertuig

- Buiten het voertuig: centrale opvolging tbv opgelegde rapportering, real-time traffic management, edge 
en cloud infra,...

consensus in de werkgroep dat C-ITS (Mobilidata) nodig is ter ondersteuning van menselijke bestuurders, 
en daarvoor opschaling nodig in huidige legislatuur (via VERKKO project)

(nog) geen consensus dat C-ITS diensten nodig zijn voor autonoom rijden

nvdr: ERTRAC, EUCAR, Hi-Drive project komen wel tot de conclusie dat dit nodig is, minstens voor edge 
cases

Volgende overleg: doodle volgt (meeting tweede helft okt 2025)



Deep-drive: overige werkgroepen

Regelgeving:

AV Vloot operator

spil Vlaamse ecosysteem:

Netwerk architect:



Lopende projecten

Voertuig gebaseerd

Openbare weg

-teleoperations Poppy-Vay in Antwerpse haven (jan 2025-...)

-AMAM project met test in Leuven (WeRide Roboshuttles) (sept 2025-maart 2026)

-Aidoptation: AI enabled evasive maneuvres op Vlaamse snelwegen (eind 2025-...)

-Colruyt: clevon teleoperated deliveries Leuven Q1 2026

-luchthaven Zaventem: airside en landside testing

test track

-Care project: op afstand bediende botsabsorbeerders (test track dec 2025, mei-juni 2026)

CCAM Proving Region

- zie slide 



Projecten in de pipeline

pre-large scale demonstration project: definiëren van wat we dienen te 
verstaan onder large scale demonstration. DMOW mee ingediend met 
ondersteuning van AWV (congres mbt infra aanbevelingen)

Poppy-Vay: uitbreiding testgebied haven + uitrol in Antwerpen stad

Port-of-Antwerp-Bruges: autonomous corridor tussen PoAB en haven 
Rotterdam in 2026

Large Scale demonstrations: 100 miljoen ú subsidies beschikbaar via EU 
mid 2026 voor demo in 3 testbeds (samenwerking tussen min 3 landen)

Tesla Full Self Drive Supervised: testaanvraag voor heel EU lopende bij 
RDW, NL



Initiatieven in AWV

gegeven sterkte toename van projecten: 

- vergemakkelijken/versnellen aanvraagprocedure met oa gedefiniëerde 
doorlooptijden

- oefening opstarten om te voorzien in voldoende capaciteit om 
aanvragen te begeleiden en verwerken + voorzien budget voor externe 
ondersteuning en evaluatie

- maandelijks overleg voor dossieropvolging

- vertalen complexe en dure EU common evaluation method in een 
praktisch werkbare evaluatiemethode ism CCAM Partnership

- Care project: bepalen voorwaarden voor telebedienen van 
botsabsorbeerders



Kristof Rombaut

Adviseur PMO Innovatie

Agentschap Wegen en Verkeer

kristof.rombaut@mow.vlaanderen.be



Mobilidata 2 prologue

https://vimeo.com/951891538


ÅDefinition: intelligent transport systems are 
ƺ advanced applications oriented at offering
ƺ innovative services in relation to 
ƺ various modes of traffic and traffic management 

which allow 
ƺ various end users to 
ƺ be better informed and allow the user 
ƺ to be safer, more coordinated and 
ƺƳŀƪŜ  αǎƳŀǊǘŜǊέ ǳǎŜ of the transport networks

CǊŀƳŜǿƻǊƪ ŦƻǊ ǘƘŜ ƛƴǘǊƻŘǳŎǘƛƻƴ ƻŦ ƛƴǘŜƭƭƛƎŜƴǘ ǘǊŀƴǎǇƻǊǘ ǎȅǎǘŜƳǎ ƛƴ ǘƘŜ ŦƛŜƭŘ ƻŦ 
ǊƻŀŘ ǘǊŀƴǎǇƻǊǘ ŀƴŘ ƛǘǎ ƛƴǘŜǊŦŀŎŜǎ ǿƛǘƘ ƻǘƘŜǊ ƳƻŘŜǎ ƻŦ ǘǊŀƴǎǇƻǊǘΦ

European Framework Directive on 
Intelligent Transportation Systems (ITS) - 2010/40/EU



Å 4 priority areas:
ƺ I. optimal use of road, traffic and travel data
ƺ II. continuïty of ITS services for traffic and logistics
ƺ III. ITS-applications traffic safety and security
ƺ IV. Integrating the vehicle in the infrastructure

Å 5 Delegated acts
a. multimodal travel information services: 2017
b. realtime traffic information services: 2015
c. minimal universal traffic information irl road safety: 2013
d. interoperable emergency Call: 2013
e. information services for safe and secure truck parkings: 

2013
f. (reservation services)

Some  delegated acts require a National Access Point (NAP) 
and a national (control) body

European Framework Directive on 
Intelligent Transportation Systems (ITS) - 2010/40/EU

https://www.youtube.com/watch?v=0-M48xzlWzI


4 Priority Areas

Revised ITS Directive - 30 Nov 2023



Hillier 2002

To what extent can automating the driving task reduce human error?
And both concerning the number of accidents and the severity of those accidents. 



Gartner Hype Cycle: Smart Mobility - Connected Vehicles - 2018

https://assets.vlaanderen.be/image/upload/v1646739127/20220304_Beleidskader_gebruik_gsm-HMI_002_tht6kh.pdf


Gartner Hype Cycle: Smart Mobility - Connected Vehicles - 2020Gartner Hype Cycle: Smart Mobility - 2020



Gartner Hype Cycle: Artificial Intelligence - 2023Gartner Hype Cycle: Artificial Intelligence - 2023

https://www.youtube.com/watch?v=1mFz3PYTwx8


Autonomous vs Connected

https://www.mobilidata.be/nl


EU CCAM Partnership

ω Belgian public partners: AWV, iMEC, KU Leuven, VUB MOBI Belgian private partners: IVEX
ω Umbrella organisations based in Belgium: ACEM, ALICE, ANEC, CEDR, CLEPA, CONEBI, EARPA, ECTRI, EFA, ERF, 
9wL/{hbΣ 9w¢L/hΣ 9¦/!wΣ C9Iw[Σ t!±9Σ th[L{Σ ¢L{!Σ ¦L¢tΣ Χ

9¦ ŎƻƳƳƛǎǎƛƻƴ ŦƛƴŀƴŎƛŀƭ ƛƴƧŜŎǘƛƻƴΥ рлл Ƴƛƻϵ
Research, industry, public sector, road authorities, umbrella org, regulator, mobility and logistic service providers

https://www.ccam.eu/our-actions/sria/


We want more!

https://www.vlaanderen.be/en/mobility/flanders-together-in-motion/high-level-dialogue-on-connected-and-automated-driving
https://assets.vlaanderen.be/image/upload/v1718784006/Joint_commitments_merged_1_umttky.pdf


Levels of Automation by SAE (Society of Automotive 
Engineers)



Physical and Digital Infrastructure

Mixed traffic



tƘȅǎƛŎŀƭ ŀƴŘ 5ƛƎƛǘŀƭ LƴŦǊŀǎǘǊǳŎǘǳǊŜ

Mixed traffic



Physical infrastructure: OCW initiative: 2020 & 2023
ǒ physical infra: long period of ómixed trafficô so 

currently maintain road design based on human 

limitations

ƺ perception/reaction time 

ƺ readability of the road, 

ƺ anticipation sight, é

ǒ Expand with

ƺ digital infrastructure 

ƺ connectivity

ƺ geolocalisation

ǒ Traffic signs need to be visible and (machine) readable

ǒ info irl roadworks and changes to the road must be 

accurate and real time available in digital format!

ǒ pavement structure: potential higher loads (platooning)

https://brrc.be/en/expertise/expertise-overview/connected-autonomous-vehicles-and-road-infrastructure
https://wegenenverkeer.be/zakelijk/documenten/ontwerprichtlijnen/weginfrastructuur


Physical and Digital Infrastructure

Mixed traffic



Hybrid communication

Traffic center


